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Elektro-magnetische Winkelsensoren
Modelle RBX 22: 12 Bit / SSI ! Modelle RIX 22: 1024 Imp. max.

- Ergänzung zum Datenblatt RBX 11367 -
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Elektrische Daten
" Ausgabecode: Binär
" Max. Auflösung: 4096 Schritte / 360°<)     (12 Bit)
" Codeverlauf: CW *
" Meßschrittabweichung: ±1 LSB (RBW 22)

±1,5 LSB (RBM 22)
" Reproduzierbarkeit: ≤ 0,1 LSB (RBW 22)

≤ 0,15 LSB (RBM 22)
" Ausgang seriell SSI: Differential Datenausgang

nach RS 422/485
" Takteingang SSI: Differential Dateneingang

nach RS 422/485
" Monoflopzeit: 25 ± 10 µs
" Taktfrequenz: ≤ 1 MHz
" Betriebsspannung: + 5 ± 0,25 VDC
" Betriebsstrom: 50 mA typ. / 60 mA max.

* CW steigendes Signal, wenn Magnetnabe bzw. Welle  sich im
Uhrzeigersinn bewegt (Blickrichtung auf Flansch)

Schnittstellen Profil
SSI - 12 Bit / Binär
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* Die Grundausführungen laut Datenblatt tragen die Nummer 01.
Abweichungen werden mit einer Varianten-Nummer gekenn-
zeichnet und werkseitig dokumentiert.

Gegenstecker gehören nicht zum Lieferumfang.

Mechanische Daten, Umgebungsdaten, Maße und Zube-
hör nach Datenblatt RBX 11367 (Seiten 2 und 7).

Ausgang seriell (Variante E) -SSI
Die im Winkelcodierer vorliegende absolute Winkelinformation
wird  in eine serielle Information umgeformt und synchron zu
einem Takt  an eine Empfangselektronik übertragen.

Wesentliche Vorteile  sind die geringe An-
zahl von Datenleitungen und eine sehr hohe
Störsicherheit (Druckschrift  SSI 10630).

Bestellbezeichnungen

Modell RBW 22 (mit Welle und Kugellager)
RBW 22A - 4096 R K1 E 01

Elektrische und / oder
mechanische Varianten *

E = SSI (nach RS 422/485)

Elektrische Anschlüsse
K1 = Kabel (1m) mit
Stecker DE 9 P

R = Binär

Schritte / 360° <)    - 4096

Modell RBW 22A: IP 53
RBW 22B: IP 64
RBW 22C: IP 68

Bestellbezeichnungen

Modell RBM 22 (mit externer Magnetnabe)
RBM 22 - 06 - 4096 R K1 E 01

Elektrische und / oder
mechanische Varianten *

E = SSI (nach RS 422/485)

Elektrische Anschlüsse
K1 = Kabel (1m) mit
Stecker DE 9 P

R = Binär

Schritte / 360° <)    - 4096

Ø 6 mm in der Magnetnabe
(Option: 4, 8 oder 10 mm)

Modell RBM 22

complete data word = 13 bit

7

12 significant data bits

DATA OUT +

CLOCK IN +
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Winkelsensoren Modell RIX 22

Elektrische Daten
" Impulse je Umdrehung: max. 1024 (siehe Tabelle)
" Ausgänge: Kanal A, B und Null

sowie Komplemente
" Signalform: Rechteckimpulse
" Max. Impulsfrequenz: 200 kHz
" Impulsausgang: nach RS 422/485
" Phasenversatz A - B: 90° ± 25°
" Tastverhältnis: 1 : 1 ± 15°
" Signalpegel:

UL(Isink= 20 mA) 0,3V typ./0,5 Vmax.
UH(ISource= -20 mA) 2,5 Vmin./2,8 V typ.

" Betriebsspannung: + 5 ± 0,25 VDC
" Betriebsstrom: 50 mA typ. / 60 mA max.
" Max. Kabellänge: 50 m

1 10 32 80 200 500
2 16 40 100 250 512
4 20 50 125 256 1024
8 25 64 128 400

Impulszahlen
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Reference / Zero
Reference / Zero

Track A / Track A

Track B / Track B

Signalausgang bei Drehung CW (Sicht auf die Welle)

Phase shifting

Track A

Zero Z

Track B

90° el.

360° el.

90° el.
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Mechanische Daten, Umgebungsdaten, Maße und Zube-
hör nach Datenblatt RBX 11367 (Seiten 2 und 7).

Ausgang inkremental

* Die Grundausführungen laut Datenblatt tragen die Nummer 01.
Abweichungen werden mit einer Varianten-Nummer gekenn-
zeichnet und werkseitig dokumentiert.

Gegenstecker gehören nicht zum Lieferumfang.

RIM 22 - 06 -1024 K1 T 01

Elektrische und / oder
mechanische Varianten *

T =  Impulsausgang

Elektrische Anschlüsse
K1 = Kabel (1 m)

mit Stecker DE 9 P

Modell RIM 22

1024 Impulse / 360° <)

Ø 6 mm in der Magnetnabe
(Option: 4, 8 oder 10 mm)

Bestellbezeichnungen

Modell RIM (mit externer Magnetnabe)

Bestellbezeichnungen

Modell RIW (mit Welle und Kugellager)

Modell RIW 22A: IP 53
RIW 22B: IP 64
RIW 22C: IP 68

RIW 22A - 1024 K1 T 01

Elektrische und / oder
mechanische Varianten *

T =  Impulsausgang

Elektrische Anschlüsse
K1 = Kabel (1 m)

mit Stecker DE 9 P

1024 Impulse / 360° <)


