SUPREME SENSORING

_TW-K Anschlussbelegung / Pin Assignment TY 9614 BB
Absoluter Drehgeber / Absolute Rotary Encoder

TRD 58-KS 4096 R 4096 C2 Z D01

Zugehoriges Datenblatt / Related Data Sheet: TRD 11868
Die zugehdrige Montageanleitung (Nummer: 16169) finden Sie auf www.twk.de 11.05.2023
You'll find the related installation instruction (No.: 16169) at www.twk.de

Datum/Date

m Ausgabecode / Output code : Binar / Binary m Auflosung / Resolution 1 4096 Schritte je 360° / positions per 360°
m Stecker / Connector : DA 15/S m MeRbereich / Measurement range : 4096 Umdrehungen /turns
m Anschluf3haube / Connecting cap : Typ ZKD m Arbeitstemperaturbereich / Operating temperature range : -40° C ... + 85° C
m Weitere technische Dokumentation / Further technical documentation:
Datenblatt Nr. TRD 11868 / Data sheet No TRD 11868
Handbuch Nr. TRD 12770 / Manual No TRD 12770
GSD-Datei, Bitmap und Beispielprogramme zum Download im Internet unter www.twk.de im Bereich Dokumentation, Modell TRD
GSD-file, bitmap and sample programs for download on the Internet at www.twk.de, documentation, type TRD

Kontakt-Nr Belegt mit ... /
Pin No  connected to ...

1 RXD/TXD-P (B) RXD/TXD-P (B)
2/3/6 nichtangeschlossen not connected
4/14 DGND = Daten-GND, Masse zu VP DGND = Data GND, ground to VP
517 VP =5 Volt VP =5VDC
Versorgungsspannung der Abschlufwiderstéande Supply voltage for the terminating resistors
8 +U;=13,5...30 Volt/ P, < 2W +Vg=13.5..30VDC /P, < 2W
Einschaltstrom < 250mA Inrush current < 250mA
9 RXD/TXD-N (A) RXD/TXD-N (A)
10-13 nicht anschlieRen do not connect
15 - Ug = 0 Volt -Vg=0VDC
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Encoder profile PNO V1.1
Encoder identification number: 1962
Data exchange format
Configuration data: F1 hex
DATAIN
Octet 1 Octet 2 Octet 3 Octet 4
1514131211109 8|7 6 5 4 3 2 1 0(1514131211109 8|7 6 5 4 3 2 1 0
31[30[29]28[27]26[25|24|23]22[21]20]19[18]17[16[15|14[13]12[11]10] 9 [ 8| 7 [ 6|5 [4 [3[ 2] 1] 0
MSB LSB
data position
Encoder position
DATA OUT
Octet 1 Octet 2 Octet 3 Octet 4
1514131211109 8|7 6 5 4 3 2 1 0]1514131211109 8|7 6 5 4 3 210
31[30]29|28]27]26]25]24]23]22]21]20]19]18]17]16]15]14]13[12]11]10] 9 [ 8 [ 76 [ 5 [ 4 [3] 2] 1] 0
MSB - LSB
Preset data position
control Preset value
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Configuration data: F3 hex

DATA IN

Octet 1
151413121110 9 8

Octet 2
76543210

Octet 3
151413121110 9 8

Octet 4
7 6 543210

63]62]61]60/59/58]57]56

55]54]53]52]51]50]49]48

47]46]4544]43]42]41]a0

39/38]37/36/35/34/33]32

MSB

LSB
data position
Encoder position
Octet 5 Octet 6 Octet 7 Octet 8
1514131211109 8|7 6 5 4 3 2 1 0[/1514131211109 8|7 6 5 4 3 2 1 0

31]30]29]2827]26]25|24

23[22]21]20]19]18]17]16

1514[13[12[11]10[ 9 [ 8

7lel5]4]3][2]1]0

velocity value

DATA OUT

Octet 1
151413121110 9 8

Octet 2
7 6 543210

Octet 3
151413121110 9 8

Octet 4
7 6 543210

6362]61]60[59]58]57]56

55|54]53]52|51]50]49]48

47]46]4544]43]42]41]40

39|38]37/3635]34/33]32

Preset
control

Octet 5
151413121110 9 8

MSB

data position

LSB

Octet 6
7 6 543210

Preset value

Octet 7
151413121110 9 8

Octet 8
7 6 543210

31|30[29]28]27]26[25]24

23[22]21]20]19]18]17]16

15[14[13[12[11]10/ 9| 8

7le]5]4]3][2]1]0
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TY 9614 BB
Datum/Date: 11.05.2023




